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1 Bienvenue

Bienvenue dans I'aide VeriSens®

|®

Groupe cible :

Veuillez lire attentivement ce mode d’emploi et respecter les consignes
de sécurité!

Ce mode d’emploi est destiné aux utilisateurs qui souhaitent détecter des caractéristiques a 'aide du capteur
de vision VeriSens®.
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2 Impression

© Baumer Optronic GmbH

Badstrasse 30
DE-01454 Radeberg

Tél.: +49 (0)3528 4386-929

Fax: +49 (0)3528 4386-86

E-mail : support.verisens@baumer.com

Version 3.4

Version 05/2013

VeriSens® et FEX® sont des marques déposées de Baumer Optronic GmbH.

Tous les autres noms de produits et noms de société sont des marques déposées ou des marques

déposées de leurs propriétaires respectifs.

Tous droits réservés. Toute reproduction totale ou partielle du présent document est interdite sans
autorisation écrite préalable de Baumer Optronic GmbH.

Sous réserves de modifications techniques et d’erreurs.
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3 Consignes de sécurité

Explication des consignes de sécurité

REMARQUE
o Fournit des informations utiles a propos de I'utilisation ou d’autres recommandations
générales.

ATTENTION !

évitée, elle peut entrainer des blessures légeres ou modérées, ou I'équipement peut

ff Désigne une situation potentiellement dangereuse. Lorsqu’une telle situation n’est pas
s’endommager.

DANGER !

A Désigne un danger immeédiat. Lorsqu’une telle situation n’est pas évitée, elle peut
entrainer des blessures trés graves ou mortelles.

Consignes de sécurité générales pour le capteur de vision VeriSens®

REMARQUE

o Une feuille de protection antirayures est apposée sur le verre de protection du tube de la
série XC VeriSens®. Enlevez la feuille de protection avant de procéder aux inspections.

REMARQUE

o Pour une immunité optimale au bruit électronique, I'emploi de cables blindés est
recommandé. Les cables sont disponibles chez Baumer.

REMARQUE

Lorsque des problémes de réseau surviennent, ils peuvent avoir diverses causes, par
exemple le fonctionnement en mode économie d'énergie pour les ordinateurs portables,
les cables défectueux ou d'autres composants défectueux ou des parametres erronés sur

le PC. En cas d'erreur, contactez un technicien qui contrélera I'ordinateur du point de vue
des sources d'erreur réseau.

REMARQUE
o Pour le nom du job, le nom de la caractéristique et le nom du fichier, les caractéres ASCII
imprimables sont pris en charge selon ISO/IEC 8859-1.
Aide_VeriSens_V3.4.pdf 8/233 Baumer Optronic GmbH

Radeberg, Germany



Documentation technique

gg Baumer VeriSens® ID- / CS- / XF- | XC-Série

ATTENTION !

A Raccordement, installation et mise en service uniqguement par un personnel spécialisé.
Protégez les surfaces optiques de 'humidité et des encrassements.

ATTENTION !

A La classe de protection est valable seulement si toutes les fiches / connecteurs sont
reliés conformément & ce manuel!

ATTENTION!

L'équipement peut se réchauffer au fonctionnement. Il risque de s'endommager sous
I'effet des températures élevées. Lorsque la température ambiante atteint quelque 50°C,
le boitier doit étre installé de sorte que la chaleur engendrée puisse étre évacuée !

ACHTUNG!

VeriSens®peut étre endommagé par des rayonnements forts ou des champs électriques.
N'exposez jamais I'appareil a des rayonnements forts ni a des champs électriques forts.
Ceux-ci sont par exemple présents a proximité de lasers.

DANGER!

A VeriSens® émet de la lumiére trés claire pulsée (groupe de risque 1, faible risque, EN
62471:2008).
I La lumiére claire et pulsée peut endommager les yeux et provoquer des attaques.

Ne fixez jamais directement la lumiére pulsée des DEL !

Pour VeriSens® avec éclairage infrarouge

REMARQUE

VeriSens® fonctionne avec des LED éclairage du groupe de risque GR 0 (groupe
dépourvu de risque) selon IEC/EN 62471.

Les rayons des LED sont inoffensifs pour I'ceil humain quand le VeriSens® est utilisé de
maniére conforme.

Cependant, il faudra éviter de fixer directement la source de lumiére - il existe un risque
d'éblouissement et d'irritation. Assemblez le VeriSens® de sorte qu'il soit impossible de
fixer directement la source de lumiére.
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4 Utilisation conforme

Les capteurs de vision VeriSens® utilisés en association avec le logiciel Application Suite sont destinés a la
détection et a l'inspection :

= de conformité (VeriSens® CS-100 / XF-100 / XF-200 / XC-100 / XC-200)
= de présence (VeriSens® CS-100/ XF-100 / XF-200 / XC-100 / XC-200)
= de position (VeriSens® CS-100/ XF-100 / XF-200 / XC-100 / XC-200)
= d'orientation (VeriSens® CS-100 / XF-100 / XF-200 / XC-100 / XC-200)
= de codes barre et de codes matriciels  (VeriSens® ID-100 / ID-110 / XF-200 / XC-200)

= des chiffres et des caracteres (VeriSens® ID-110 / XF-200 / XC-200)

par exemple sur des objets passants transportés sur un convoyeur.

ATTENTION!

A Utilisez le capteur de vision VeriSens® de maniére conforme uniquement ! La garantie
devient nulle pour toute application non décrite dans la Documentation technique !

Vous trouverez les nouveautés concernant Baumer VeriSens® ou des liens vers d’autres produits de Baumer
sur le site http://www.baumer.com/verisens.
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5 Mode d'exploitation

Contrairement aux capteurs optiques conventionnels, VeriSens® fonctionne avec des images numériques et
est capable de remplir en méme temps plusieurs missions de détection paramétrées a l'aide du logiciel.

La force du capteur de vision VeriSens® réside dans la reconnaissance des contours. Ce procédé peut
tolérer de maniere optimale les différences de luminosité, étant donné que les contours sont généralement
indépendants de la luminosité absolue (par ex. fluctuations d'éclairage).

Puisqu’une piéce usinée peut normalement toujours étre décrite par ses contours, on dispose ainsi d’outils
performants pour la détection de présence, la détection de position ou l'inspection de conformité. La grande
qualité du procédé garantit un résultat toujours fiable, y compris lors d’'une succession rapide d’objets.

L'illustration montre un schéma de fonctionnement avec les parties correspondantes du capteur.

Acquisition d'image = Prétraitement = Evaluation = Résultats

VeriSens®
Eclairage . .
intégré i
Interface
: du capteur
Modul Caméra i| Processeur
matricielle - d'image  [*%| pProcesseur
Ccco Baumer EE——
FEX® Configuration
Ethernet
Systéme optique
réglage du focus : i
exteme R ———-

Chaque tache d’inspection (programme) et sous-divisée en plusieurs détections de caractéristiques.
Chaque détection de caractéristiques remplit une mission simple et sort un résultat Pass/Fail correspondant
ou les valeurs de mesure correspondantes. Il faut, pour cela, définir une zone de travail circulaire, en forme
d'un cercle, d'un arc de cercle, rectangulaire ou polygonale. Les contours peuvent étre indiqués moyennant
des fleches de recherche pour les détections de caractéristiques géométriques.

Il sera ensuite possible d’associer les caractéristiques détectées en un résultat pour les sortir moyennant
une interface numérique. Avec VeriSens®, les programmes sauvegardés peuvent étre sélectionnés via des
entrées de commutation externes.
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VeriSens® Sélection programme Outils logiciels par
capteur de vision par IN1 et IN2 Application Suite configurer
Aquisition d'image a=z
Correction de position % 73
Programme1 [ | Contréler des caractéristiques 1| |5
/ 3 e
Contrdler des caractéristiques N

Aquisition d'image
Correction de position
Programme 2 Contréler des caractéristiques 1

Z uoidalep
ap uolssip

Controler des caractéristiques N

\ Aquisition d'image a
Programme 3 [*—— Correction de position @ Eg
@
Controler des caractéristiques 1| |Q Z-
oS
S a
Contréler des caractéristiques N| |® ®
Aquisition d'image
. et a=
Programme 4 ] Correction de position %. =
Contréler des caractéristiques 1 Q ®,
g3
=2
Contrdler des caractéristiques N| |& @

VeriSens® fonctionne dans deux modes d’exploitation:

= Activé
= Paramétrage

La mission de détection est réalisée en mode Activé. Dans ce mode, VeriSens® fonctionne de maniére
autonome et peut communiquer directement avec un API. VeriSens® recoit toutes les commandes comme le
trigger ou le numéro de programme de la commande externe et fournit essentiellement un résultat Pass/Falil
en réponse. En mode Activé, vous pouvez également utiliser I’Application Suite pour surveiller vos missions
de détection.

Dans le Modus Paramétrage, les programmes et les caractéristiques a détecter sont configurés et
paramétrés. Ceci a lieu a 'aide d’Application Suite.

Puisqu’une image numérique de qualité supérieure offre de nombreuses possibilités d’inspection visuelle, les
programmes doivent étre paramétrés de maniére spécifique a I'application en fonction de la mission de
détection. A cet effet, Application Suite fournit pour chaque caractéristique a détecter un masque d’entrée
préconfiguré qui aide a trouver les réglages optimaux.
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6 Installation et mise en service

6.1 Installation mécanique

Vous pouvez utiliser VeriSens® en diverses positions d’encastrement.

Fixez & cet effet VeriSens® moyennant les filets M4 spécialement prévus.

Documentation technique
VeriSens® ID- / CS- / XF- | XC-Série

40

axMass
40

51

@ e
[ s

Orientez VeriSens® de sorte gue le milieu de 'image indiqué ci-dessous soit aligné directement sur I'objet a

examiner.

VeriSens® doit vibrer le moins possible pendant son fonctionnement, afin de ne pas exercer un effet négatif
sur la qualité de I'image ( images floues ).

Installez VeriSens® de sorte qu’il n’y ait pas d’obstacles entre capteur et objet obstruant la vue ou
engendrant des réflexions.

VeriSens® peut inspecter des zones fixes a des intervalles fixes. On distingue ici deux variantes avec des

distances focales différentes des optiques (f =10 mm et f =16 mm).

REMARQUE

I 0 Le champ de vision du XC-100 / XC-200 dépend de I'objectif utilisé.

Le tableau ci-dessous indique le champ de vision maximal :

Objectif

f =10 mm

Distance objet

Champ de vue maximum

50 mm 26 mm x 17 mm

100 mm 50 mm x 32 mm

200 mm 98 mm x 62 mm

300 mm 145 mm X 93 mm
Objectif f=16 mm

Distance objet

Champ de vue maximum

70 mm 18 mm x 11 mm
100 mm 26 mm x 17 mm
200 mm 55 mm x 35 mm
300 mm 84 mm x 54 mm

centre de I'image
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6.2 Installation électrique
Il vous faudra, pour la mise en service :

e un capteur de vision VeriSens®

e le CD d'installations pour Application Suite,

e un cable d’alimentation avec M12 fiche (non inclus dans la livraison )

e un cable Ethernet (non inclus dans la livraison )

e un PC conventionnel avec une interface Ethernet (non inclus dans la livraison )

REMARQUE

Pour une immunité optimale au bruit électronique, I'emploi de cables blindés est
recommandé. Les cables sont disponibles chez Baumer.

ATTENTION !

Lors du raccordement du cable d’alimentation, veillez a ce que tous les fils soient

f:i correctement reliés conformément au codage des couleurs.

La tension requise et la puissance correspondante et le brochage du Cable d’alimentation
sont explicitées sous Données techniques.

Fixez le cable d’alimentation électrique a 12 pdles avec le connecteur M12a la prise de tension du VeriSens®
en le vissant fermement.

REMARQUE

o Aprés l'installation du logiciel, vous avez la possibilité de vérifier 'occupation correcte des
connexions numériques dans le menu des périphériques — Assistant E/S numérique
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6.3 Branchement

Input

’ QIEBFUATE Power

+18...+30VDC =

L QBIEd™™ GND
- — @

blanc__]IN 1 (Trigger)

Output

QINBFURNE Power

+18 ...+ 30VDC ——

L QO BIeu™ GND

OuUT 1

Détecteur d’impulsions

T QN BruR™ Power
+18 ... +30VDC =

QFEBIeu™= GND

CH-B

IN 4

CH-A
gris-rose  IN5
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6.3.1 Consignes pour l'utilisation d’'un détecteur d’impulsions

Deux options sont disponibles pour l'utilisation d'un détecteur d'impulsions avec les capteurs de vision
VeriSens® :

REMARQUE

I o Aprés l'installation, les entrées doivent étre définies dans le logiciel sous :

Systeme =» Parameétres du systeme =» |/O digitales/Entrées

= Fonctionnement 1 voie (CH-A)
Dans ce mode d'exploitation, chaque front montant du signal correspond a une impulsion pour la
commande de synchronisation.
Il n’est pas possible d’identifier le sens de propagation de la bande.

La fréquence maximale de 100 kHz ne doit pas étre excédée afin d’assurer le fonctionnement s(r.

Impulsion | | I

CH-A I | | |

Raccordez le détecteur d'impulsions CH-A a la broche 11 (IN 5 ; gris-
rose).

Brochage du cable
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= Fonctionnement 2 voies (CH-A et CH-B)
Dans ce mode d'exploitation, chague front montant et descendant des signaux correspond a une
impulsion pour le compteur interne. Les sighaux doivent alterner pour les canaux CH-A et CH-B.
Il est possible d’identifier le sens de propagation de la bande.

La fréquence maximale de 100 kHz par canal ne doit pas étre dépassée.

mpason || | |} ] ] ] ] ] ]

CH-A | | | | | |
CH-B | | I | |

Raccordez le détecteur d'impulsions CH-A a la broche 11 (IN 5 ; gris-
rose).

Raccordez le détecteur d'impulsions CH-B a la broche 10 (IN 4 ; mauve).

Brochage du cable
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6.4 Installation du logiciel

Vous trouverez ci dessous une description de la configuration minimum requise pour une utilisation
convenable d’Application Suite :

= Systéme d’exploitation : Microsoft Windows XP SP2, Microsoft Windows Vista ( 32 bit / 64 bit ),
Microsoft Windows 7 ( 32 bit / 64 bit ), Win 8 (32 bit / 64 bit)

* Processeur : au moins 500 MHz, 2 GHz recommandé

= Mémoire vive : au moins 512 Mo RAM, > 1 Go recommandé

= Capacité HDD : au moins 150 MO de mémaoire disponible, env. 400 MO avec les exemples

= Ecran : Résolution min. 1024 x 768 pixel, vraies couleurs recommandées

= Réseau : Connexion au réseau pour 10 Base-T / 100 Base-TX ou plus rapide

REMARQUE

Veuillez noter que vous devez avoir les droits administrateur pour l'installation
d’Application Suite et du pilote de I'équipement.

Pour l'interface web, on a besoin d’'un navigateur qui puisse afficher HTML 4.01 en liaison
avec JavaScript. L'utilisation d’Internet Explorer a partir de la version 6 est recommandée.

ATTENTION !

A La classe de protection est valable seulement si toutes les fiches / connecteurs sont reliés
conformément & ce manuel!

Connectez VeriSens® a l'interface Ethernet de votre ordinateur et/ou connectez VeriSens® et votre
ordinateur a un réseau commun:
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1. Lancez le programme d’installation du CD (set-up) et suivez les instructions.

2. VLinstallation ( Setup ) génére un raccourci vers I’Application Suite sur votre bureau. Application Suite
est lancé lorsque vous double-cliquez sur ce raccourci.

o)’

3. \Vérifiez les réglages du réseau pour vous connecter a VeriSens®.

Une fois VeriSens® correctement raccordé et le logiciel installé avec succés, le capteur de vision est mis en
service au moyen d’Application Suite.

REMARQUE
Vous pouvez démarrer I’Application Suite au moyen d’un paramétre de ligne de
commande, puis vous connecter automatiquement a un VeriSens® par voie d’une adresse

IP.

Exemple : appsuite2.exe /ip=192.168.0.250 (adresse IP par défaut)

De plus, il existe la possibilité de démarrer I'Application Suite a l'aide d'un paramétre de
lignes de commande dans différentes langues.

/I=de (allemand)
/I=en (anglais)
/I=fr (francais)
/lI=zh (chinois

Exemple : appsuite2.exe /ip=192.168.0.250 /l=en
(Démarrer I'Application Suite en anglais avec l'adresse IP par défaut).
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6.5 Mise en service de I'interface Ethernet de votre ordinateur

1. Affectation d’une adresse IP
Pour pouvoir utiliser VeriSens® dans votre réseau, vous devez affecter une adresse IP unigue a
I'équipement. La configuration suivante est préréglée en usine:

1. Sivous avez intégré un serveur DHCP dans votre réseau, ce serveur demandera I'adresse IP. Vous
n’avez aucun autre ajustement manuel a effectuer.

2. Lorsque I'adresse IP valide n’est pas trouvée dans les 15 secondes, I'adresse IP par défaut
192.168.0.250 (masque de sous-réseau : 255.255.255.0) sera utilisé.

REMARQUE

o Pour éviter des dysfonctionnements du réseau, assurez-vous que chaque adresse IP est
unique a l'intérieur de votre réseau et qu’elle n’est pas déja attribuée !

Intégrez maintenant votre PC dans le méme réseau que VeriSens®. Il est possible que vous deviez adapter
I'adresse IP de votre PC. Pour cela, sous Microsoft Windows XP procédez comme suit :

1) Ouvrez le « Menu de démarrage », puis « Panneau de configuration > Connexions réseau ».

Reseau local ou Inkernet & haute vitesse

~h)~| Cannesian au réseau local
-~ L1

. B
2) Sélectionnez votre réseau ( par ex. « Connexion au réseau local » ) puis « Propriétés ».

3) Choisissez dans la liste des éléments I'inscription « Protocole Internet ( TCP/IP ) » puis actionnez le
bouton Propriétés en dessous de la liste de sélection. La fenétre suivante s’ouvre:

Prapriitin de Pratocshe Internet (TER/IP) [ |f
Geneesl | Conbgurstion ahemates
Lo ot e [P petpwtnd B ohbesviarebs SUtDNesbip et 8 wile

s 1 e Pt Tinn, wissk derwe? dewdncles s pasiese I
sy gz b vl e aben b e ona

%) Otdara orm adracs P automatiguasend

Linbsey Tadnssie I pamesnie

&) O bag by das parepars MG sulomstuement
Uil Fasdrpens dis nerves DG survanis

-

Activez 'option Utiliser I'adresse IP suivante et choisissez sous Adresse IP une adresse dans la plage
192.168.0.xxx qui n’est pas utilisée jusqu’a présent. Entrez le masque de sous-réseau 255.255.255.0 et
confirmez ces réglages.
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REMARQUE

Les ports suivants sont utilisés pour la communication de VeriSens® via Ethernet :
= Application Suite : 51972 ( réglage par défaut, modifiable )
= Interface web : 80 (HTTP")

» Interface de processus : 23 ( réglage par défaut, modifiable )

Ces ports ne doivent pas étre occupés par d’autres programmes ou utilisés pour la
communication de I'interface de processus !

Contrdlez également que ces ports sont autorisés par votre firewall ! Priere de consulter
la documentation du fabricant de votre firewall pour obtenir des détails a ce sujet.
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6.6 Informations a propos de l'utilisation de passerelles

Les capteurs de vision VeriSens® permettent de créer une connexion par voie d’une passerelle et de
configurer 'équipement.

REMARQUE

L’adresse IP publique de VeriSens® doit étre connue pour établir une communication au-
dela des limites de la passerelle. Le périphérique ne pourra étre identifié
automatiguement que dans le réseau local uniquement.

Utilisez les options disponibles pour établir la connexion dans la liste de sélection des
périphériques disponibles.

— —
|

— (| i

PC S i > VeriSens®

—/i—
8 g
- Passerelle 1 Fasserelle 2 =
Drdinteur
portable

e M

Configurez votre PC et VeriSens® de la maniére suivante :

= PC: La passerelle du réseau local du PC doit étre paramétrée dans la configuration de la carte du
réseau (passerelle 1).

= VeriSens®: La passerelle du réseau local du périphérique doit étre paramétrée dans la configuration
du réseau (passerelle 2).

Les points suivants doivent étre observés lorsque, pour au moins une des passerelles, I'adresse est
paramétrée a l'aide de la NAT (Network Address Translation) :

= Pour la connexion du périphérique moyennant I'’Application Suite, vous devez préciser I'adresse
publique et le numéro du port de la passerelle a laquelle VeriSens® est connectée (passerelle 2).

= |l faudra utiliser un port séparé pour la communication dans les paramétres de VeriSens®.
Vous trouverez ce parameétre sous Appareil — Parameétres du systéme — Adresse IP / Réseau.
Changez la configuration du Port de Standard (configuration par défaut) au numéro de port
souhaité.

= Veuillez noter que les modifications des paramétres du réseau du périphérique sont valides dans le
réseau local uniquement. Il faudra éventuellement adapter les paramétres NAT de la passerelle afin
de permettre une communication.
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6.7 Termes importants pour les réseaux

ActiveX
Technologie de logiciel de Microsoft pour doter des programmes de fonctions supplémentaires

DHCP - (Dynamic Host Configuration Protocol)
Protocole pour I'affectation automatique des #» adresses IP

Ethernet
Technique de réseaux de données a cable pour réseaux de données locaux

Firewall
Logiciel permettant de contréler et d’'empécher les accés par le biais du réseau

HTML — (Hypertext Markup Language)
Langue de document, décrit le formatage de texte et de graphiques

IP-Adresse
« Adresse postale » d’'un périphérique du réseau
Affectation d’'une » Adresse MAC a un réseau déterminé

JavaScript
Langue de programmation de pages web, permet entre autres des actions dynamiques au sein de
pages web

MAC-Adresse — (Media Access Control)
Adresse a 6 octets, numéro d’identification de matériel unique au monde pour les équipements de
réseaux

Ping
Programme servant a déterminer si un ordinateur est joignable dans un réseau

Port
Adresse ( supplémentaire ) de paquets de données dans le réseau
Décrit les services Internet utilisés, par ex. 21 — FTP, 25 — e-mail, 80 — sites Internet (HTTP )...

TCP — (Transmission Control Protocol)
Protocole sécurisé pour le transfert de données
Tous les paquets de données sont transférés dans le bon ordre

UDP - (User Datagram Protocol)
Protocole plus rapide mais non sécurisé pour le transfert de données
Des paquets de données peuvent se perdre ou leur ordre peut étre modifié a la réception
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6.8 Panneau DEL

Le capteur de vision est équipé d’une vis et de 5 DEL pour affichage des divers états.

Vis de réglage de la netteté de I'image : sert a régler la netteté de I'image.

NOTE

I o Pour la série XC, la netteté de I'écran est réglée au moyen de I'objectif installé.

Power : signalise que le capteur de vision est alimenté en courant électrique.

Link : signalise que le capteur de vision est raccordé au réseau.
Data : signalise le transfert de données.
Fail : s’allume quand une inspection des caractéristiques a échoué.

Pass : s’allume quand une inspection des caractéristiques a réussi.
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7 Apercgu d’Application Suite

Application Suite est le logiciel de mise en service, de création de programme, de paramétrage, de service
aprés-vente et de maintenance de VeriSens®. Vous pouvez surveiller I'exécution du programme actif en
mode Active.

Vous trouverez un apercu des modes d’exploitation de VeriSens® dans le chapitre Modes d'exploitation.

1 Options d'affichage de

B[ b 4l Ib []710 Aide [ Iofo | Sunonrt

Acoute conamage 9] l'image
3
T:;:%mm_; 2 AfﬁChage de Ilimage

Régle z la durée d'expesition pour fimage.

AR 3 Fenétre d’aide, info et
Veillez noter que Fmage peut devenir suppo rt

‘ fioue lorsque F'exposition est prolongée

en raison du mouvement de I'objet.
Réduisez la durée d'exposition dans ce
cas, jusqu'a ce que lobjet représenté

soit net, et augmentez Ia valeur du gain. 4

Barre des programmes

Amplfi stion:

| </ 5 Menu des périphériques /
< | § .
iF  Baumer | 1 configurerfimage 3 2. Contréler les caractéristigues 3‘Cunﬁ\;uver\es\nterfa:es, 4, Activer e verisens -. AfﬁChage du mode

e P p— d'exploitation
W [5BA] ! 00MO3 W1 OEF - .
Lo B - srups dexpostion Amplficatic 1:
" &
@ Paramétrer [ 2200 s E I %
P s o ) 6 Menu du programme /
{ Affichage du résultat et de
BN 2T 1) Acauisition dimaaes en continu Activer lédairage interna b2 1 HH
| 'D;a ) Acquistion dimages en cas de signal du trigger [ Activer [édarage externe I Utl I |Sateur
pelst D @ Résolution compléte [ Utiser la correction gamma
o et £ oot - | ——— ‘ 7 Zone de paramétrage
La communication aves le systéme est perturbée, Tentative de réinitialisation de la connexdan. .. - En ligne - ]
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7.1 Modes d’exploitation de VeriSens®

VeriSens® connait deux modes d’exploitation qui se distinguent essentiellement par I'affectation des

priorités :
Mode Priorité Traitement du I/O
programme
1 Activé Trigger Sur capteur de Actif
Transfert d’'image vision VeriSens®
seulement si le
temps de calcul le
permet
2 Paramétrer Transfert d’'image, Sur ordinateur Inactif
s’il le faut le trigger
est ignoré
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7.2 Aide, info et support

Aide |m Support ] ':';’:' E Infa | Suppork (io;. mm Support | ':'_-):'

Acquisition d'image VeriSens Socigté:
Application Suite rorn:
Acquisition dimage | Coordonnges v2,0,102 (May 92011 12:34:44) Adresse:

Temps d'exposition:

Systeme actuel Téléphane:

65535 ps Addresse 1P ——
B . - . I‘\"!asque du sous-réseau: — _ Description du probléme
Réglez la durée d'expostion pour limage Firrmware: = —
REMARGUE Informations
Wedlilez nater que lmage peut deveniv Veriens” est une margue déposée de Baumer Optronic GrmbH,
floue lorsue l'exposition est pralongée
en raizon du moyvemant e l'objet. 2011 Baumer Optronic GmbH - ) i
Réduizez la durée d'exposition dans ce {i progr fichiers logs)
cas, jusgu'a ce gue l'objet représente
=oft net, et augmentez la valeur du gain.
Amplification:

ZL

Nl s [Consu\ter Iefichierlog...] I Envoyer ][Enregistrer
< >

L’onglet Aide offre une aide en I Longlet Info offre des L’onglet Support offre un
ligne pour chaque dialogue. informations & propos du formulaire permettant d’accéder
systéme. au support en ligne. Vous

pouvez ajouter des images et
L . programmes a votre demande

image suivante montre un e support ou appeler un fichier
exemple, elle ne se réfere pasa  de journal.

la version actuelle !

o
L

Ce bouton permet de masquer l'aide.

(%) Afficher 'aide

Ce bouton permet d’afficher a nouveau I'aide masquée.

REMARQUE

La fenétre d’aide est Iégérement grisée pour que la structuration soit plus claire, quand le
pointeur de la souris ne se trouve pas sur la fenétre.
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8 Options d’affichage de I'image

Les options d’affichage disponibles sont les suivantes :

P pp

Documentation technique
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La loupe permet de rapprocher et éloigner le sujet de I'image et d’adapter 'image a la fenétre.

Quand I'image a été agrandie et n’est pas complétement visible, vous pouvez sélectionner un autre extrait
en déplacant la partie marquée par le rectangle rouge. L'apergu est uniquement affiché si 'image totale n’est
pas déja visible.

B VeriSens Application Suite w1.7.1 - [SBA] VXS 2B00MOIW10EP-EMLI - Nouveau programme

11110 Aioe | 1ofo | support
Acquisition drimage

Temps o expasition

1804

Réglez Is durée dexposition pour limage

REMARQUE

Veullez noter que lmage peut devenir
fove lorsque I est

‘en rasson du mouvement de lobjet.
Réduisez la durée dexpesition dans ce

cas, jusqu'a ce que fobjet représents
‘soil nel, el augmentez k valeur

IF Baumer

Systéme actuel: Acquistion dage | Coordorrdes |
B |
L] Temes dexpostion
LA y— 22004 & 1 s
) it -
s stomatiousrant urs cropastion,
Programme en cours:
L | MOREoaamie | ) it fmsges on oiies senabindpou s dteceon desbord:
‘P'w-u .@ ] € Hequishion dimages en cas dasinl  bigger % e 1,
: Déls: [0
© méschtion conits ] Ut b comecton ganns
[T e— - © Rischtion rédhte (ohisracidel
L Comnncaton Bvec I systéme est piturbde, Terkalive gé rénbisizaion o8 & conosdn... ~En e -

masquer les points des contours

L

les zones de travail

)

et le modeéle.

| Image endiect |

Cliquez sur ce bouton pour afficher I'image actuelle du capteur de vision.
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REépertoire: |

Permet de charger des images enregistrées sur votre ordinateur pour les analyser. Cliquez sur Images du

[ Image en direct M Images d'erreur ]

V| [ Chercher... ]

Cliquez sur la coche verte pour fermer la sélection.

b4l k[ ]no

Cliquez sur Rechercher pour sélectionner le répertoire contenant les images
|

Vous pouvez visionner les images chargées ici.
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8.2 Images erreurs

Dans le mode Activé, VeriSens® peut mémoriser jusqu’a 32 images erreurs. Ce sont les images d’erreurs
intervenues en dernier lieu qui sont chaque fois sauvegardées.

| Images d'erreur ]

Cliquez sur Images erreurs pour charger les images erreurs.

] a1 o
Vous pouvez visionner les derniéres images erreurs produites (max. 32) ici.

e

Ce bouton permet d’enregistrer 'image actuellement affichée sur votre ordinateur.

EF

Ce bouton permet d’enregistrer toutes les images erreurs sur votre PC.
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8.3 Charger, enregistrer et afficher des images
=

Ce bouton permet de charger des images enregistrées sur votre ordinateur pour un traitement ultérieur.

el

Ce bouton permet d’enregistrer 'image actuellement affichée sur votre ordinateur.

52

Ce bouton permet d’enregistrer des images en temps réel. Quand vous cliquez dessus, vous verrez le
dialogue « Acquérir des images».

Acqueérir, des images

Mom de la série d'images:

Enreqistrer les images dans |e réperkoire suivank:

| VH Chercher ]

[ ] Limiker 'acquisition d'images & | 10 | |Images |

Enregistrer les images suivantes |Seulement PiCak |

[ ] seulement chague ACquUErt une image
[ Acquisition ] [ Annuler ]

Effectuez les réglages que vous souhaitez pour la série d'images dans ce dialogue.

Le bouton Image unique permet d’enregistrer une seule image dans le répertoire sélectionné. Le bouton
Acquisition d’image permet de capter des images jusqu’au moment ou vous cliquiez sur Terminer ou jusqu’a
la limite paramétrée.
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8.4 Parametres programme

Application Suite vous aide a créer, a gérer, a tester des programmes mais aussi a les configurer pour
I'utilisation.

Chaque mission de détection est prise en charge par VeriSens® dans le cadre d’'un programme. Pour chaque
programme, une image doit étre captée ou les caractéristiques a examiner sont marquées. Ensuite, un
résultat Pass/Fail est déterminé.

Les étapes nécessaires pour créer un programme sont :

1. Configurer limage y

1. Configuer I'image : chaque inspection avec VeriSens® est basée sur des données d’image. La
qualité de 'image dépend des réglages internes de la caméra, des réglages de I'éclairage et des
réglages de I'objectif. Vous réglez ici tous les paramétres liés a I'acquisition d’images primaire et a
sa commande.

2, Contrdler les carackériskiques -

2. Contréler les caractéristiques : L'analyse en soi consiste a inspecter les caractéristiques. Chaque
inspection des caractéristiques opére sur une zone de travail, détermine une ou plusieurs propriétés
physiques et compare le résultat a des seuils de commutation prescrits. Au cours d’'une deuxiéme
étape, vous pouvez lier les résultats des outils logiciels a un résultat global.

l 3, Configurer les interfaces

Configurer les interfaces I/O : Cette étape comprend la configuration des sorties numériques
(entre autres le moment et la durée de la sortie) ainsi que le paramétrage des trames de données de
l'interface du processus. De plus, vous pouvez déterminer les contrdles des caractéristiques et leurs
fonctions qui peuvent étre utilisées via I'interface Web.

Ces informations sont enregistrées séparément pour chaque programme, alors que I'affectation des
broches des E/S numériques doit étre réglée dans la configuration du périphérique.
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9 Création d’'un programme

Les programmes sont créés en trois étapes de base a l'aide de la barre des programmes. Vous pouvez
configurer les parameétres sous cette barre.

1. Configurer limage 2. Contrdler les caractéristiques 3. Configurer les interfaces 4, Activer le Yerisens

9.1 Configurer I'image

Pour réaliser une inspection fiable avec le capteur de vision VeriSens®, les caractéristiques & inspecter
doivent étre nettement visibles.

Réglez la netteté de I'image a 'aide d’'une clé
hexagonale pour vis creuses directement sur le
capteur de vision VeriSens® installé au lieu de
l'inspection. La vis creuse se trouve sur le panneau
DEL du capteur.

Pour la série XC, la netteté de I'écran est réglée au
moyen de I'objectif installé.

REMARQUE

Le champ de vision et la taille minimale du module du XC-100 / XC-200 dépendent de
I'objectif utilisé.

160 ‘ 1,0 ‘
—— largeur / —_ — Code matriciel /
1201 = Hauteur - E 08— ...... Code barre | /
E 7 @
s =
% B 06
S £
Z e = f=10 mm*
3 = 04 f
g E | |/ T
s | | -
S 40 g | | 7
S Eclairage GE, 02— 7~ T
externe = | et
recommandé [ v--'f """"""" f=16 mm
| L L L L L L L
0 50 100 200 300 400 0 50 100 200 300 400
Distance de travail [mm] Distance de travail [mm]
* Distances de travail > 400 mm possible
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9.1.1 Acquisition d’image
Acquisition dimage | Coordannées

Temps d exposition: Amplification:
S
Y ql ¥
1830+ I he &
GERérer aukomatiguement une proposition. ..
(&) acquisition dimages en continu activer M'éclairage interne Sensibilité pour la détection des bords:

[T Limiter 3¢ |Simages/s [ Activer eclairage externe 5% ¥ J

() acquisition dimages en cas de signal du trigger . ) .
(&) Résclution compléte [] utiliser la correction gamma

Délai: 0 1= () Résolution réduite (plus rapide)

Acquisition d'image | Coordannées

Temps d'exposition:

5535 s o
Réglez la durée d’exposition pour I'image.

XC-100 / XC-200 only)
REMARQUE

Avec le méme temps d'exposition, dans le parameétre Résolution réduite (Binning Mode),
des niveaux de gris plus élevés sont calculés qu'avec la résolution compléte en raison de
la technique.

REMARQUE

Veuillez noter que I'image peut devenir floue lorsque I'exposition est prolongée en raison
du mouvement de I'objet. Réduisez la durée d’exposition dans ce cas, jusqu’a ce que

'objet représenté soit net, et augmentez la valeur du gain.

Arnplification:
i '\\
"\;‘ ,f"

Ce sélecteur-régulateur (Amplification) permet d’éclaircir I'image.

REMARQUE

Lorsque la valeur du gain augmente, les perturbations d'image sont également
renforcées, et il sera plus difficile d’obtenir une analyse stable. Utilisez un éclairage

externe s’il n’est pas possible d’obtenir une luminosité suffisante de I'image.
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Générer aukomatiquenent une proposition, .,

Cliquez sur Générer automatiquement une proposition... pour obtenir une proposition au sujet du réglage de
I'exposition.

& Paramétrer I'image - Proposition @E|

Weuillez indiquer les valeurs suivantes:

Witesse de lobjet: 1,00 Z|jmfis W

L

Distance par rapport & l'objet: | 10,00 cm b

(0.4 ] [ annuler

Entrez la vitesse de déplacement de vos objets et la distance aux objets pendant I'inspection.
L’Application Suite calcule automatiquement les paramétres correspondants. Si I'image est toujours trop
sombre ou trop claire apres cela, vous pouvez effectuer un réglage avec le régulateur de luminosité
(‘curseur).

(%) Acquisition d'images en continu
Limiter 4 ¢ | Simages)'s -
) Acquisition dimages en cas de signal du trigger

Délai: 0 ms

Acquisition d"images en continu : directement au terme de I'analyse de I'image, une nouvelle image est
déclenchée Vous avez toujours la possibilité de limiter le nombre d’'images par seconde en fonction du
temps d’exposition.

Acquisition d’image en cas de signal du trigger: un événement externe est attendu pour I'acquisition de
'image.

En outre, vous pouvez définir la durée de temporisation entre un trigger et I'acquisition d'image réelle
lorsque le détecteur d'impulsions est raccordé. Au cours de cette durée, les autres triggers entrants sont
ignorés !

Activez éventuellement I'entrée « trigger non valide » (trigger durant I'acquisition d’'une image ou lors de la
commutation d’'un programme) sous Configuration des périphériques, pour que la sortie de I'alarme soit
activée dans un tel cas.
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Déclencheur [—l I_
Temps I—
d’exposition —_—
-
Temporisation

de déclencheur

[] Activer I'éclairage interne
[] Activer léclairage externe

Avec les réglages d’éclairage, vous pouvez couper I'éclairage interne et, le cas échéant, amorcer un
éclairage externe avec la sortie Flash Sync. Si vous voulez utiliser la sortie Flash Sync externe, ceci doit étre
réglé a I'avenant dans le menu I/O numériques. Vous pouvez activer les deux types d’éclairage.

(uniguement XC-100 / XC-200)

Régler 'édairage extérieur, ..

Cliquez sur Régler I'éclairage extérieur... afin de configurer les réglages d’'un éclairage externe ou d’un
contrdleur de flash.

(%) Résolution complate
) Résalution réduite {plus rapide)

Vous pouvez choisir entre deux résolutions de VeriSens®:

1. Résolution compléte
2. Résolution réduite (plus rapide)

REMARQUE

Pour la configuration Résolution réduite, les pixels sont résumées 2 x 2. La durée de
l'acquisition d’image se réduit également en fonction de ce paramétre. Sélectionnez le

mode dans lequel votre caractéristique d’inspection est nettement visible.

(uniguement CS-100 / XF-100 / XF-200)

Sensibilité pour la détection des bords:

REMARQUE

Utilisez la sensibilité de détection de contours uniquement lorsque tous les autres
réglages de 'image ont déja été réalisés.

Y

5oy & J
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Pour garantir des évaluations stables, tous les contours doivent étre calculés de maniére stable. Pour cela,
'image doit étre nette, et il ne doit pas y avoir de surrégulations.

Pour les objets critiques, il peut étre judicieux d’adapter la sensibilité de la détection des contours
manuellement. Réglez la sensibilité de la détection des bords a une valeur permettant de détecter avec
certitude la caractéristique a inspecter.

Veillez a obtenir les contours de I'objet a inspecter en continu sans trop de ‘pseudo-contours’.

Vous pouvez rendre les contours visibles a I'aide du bouton suivant des Options d'affichage de I'image :
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Exemples des contours

Contours insuffisants Contours bien déterminés Trop de contours
(la sensibilité de la détection des (sensibilité optimale de la détection (la sensibilité de la détection des
bords doit étre réduite) des bords) bords doit étre renforcée)
REMARQUE

Message d’erreur: "Points de contour en trop grand nombre! Veuillez s'il vous plait réduire
le nombre de points de contour!"

Vous pouvez éviter cette erreur moyennant les mesures suivantes:

= Adaptez la structure d’application:

-Vous pouvez, par exemple, modifier la position de I'objet a inspecter de
sorte que les structures de perturbation engendrant des points de contour
inutiles se situent en dehors de I'image.

-Couvrez les structures de perturbation.

» Adaptez la sensibilité de la reconnaissance des bords.
= Réduisez les parasites d'image en réduisant le gain et en prolongeant I'exposition ou
avec un éclairage plus fort.

(uniquement XF-

100/ XF-200 / XC-100 / XC-200)

[] utiliser la carrection gamma

Activez la fonction « Utiliser la correction gamma » si vous voulez faire ressortir les contours dans des zones
d'images sombres. En outre, cette option peut étre judicieuse pour diminuer I'influence de réflexions lors de
I'acquisition d’image. Dans ce contexte, la sensibilité de I'acquisition est réglée de maniére non linéaire, ce
qui éclaire des zones d’'images plus sombres et permet de comprimer des zones d’'images plus claires par

contraste.

e

REMARQUE

Lorsque la correction gamma est utilisée, la fonction ,’Surface de référence’ ne pourra
étre exploitée qu’en partie pour les inspections individuelles des caractéristiques (p. ex.
luminosité, ...)!

Les valeurs suivantes peuvent étre configurées via l'interface de processus:

Valeur d'entrée

Type de donnée

Le temps d'exposition Nombre (Integer)

Amplification

Nombre (Integer)

la sensibilité de détection de contour Nombre (Integer)

Aide_VeriSens_V3.4.

pdf 38/233 Baumer Optronic GmbH
Radeberg, Germany



Documentation technique

gg; Baumer VeriSens® ID- / CS- / XF- | XC-Série

9.1.2 Coordonnées (XF-100 / XF-200)

VeriSens® vous offre la possibilité de convertir le systeme des coordonnées de 'image interne en un
systéme de coordonnées personnalisé. |l est alors indispensable de saisir les coordonnées réelles pour
certains points de référence de I'image par rapport a un systéme de coordonnées universel.

anfigurer limage 2. Conkrdler les caractéristiques 3. Configurer les interfaces 4, Ackiver le Yerizens
Acquisition dimage | Coordonnées |

[] convettir les coordonnées de I'image en coordonnées universelles

% en [unité] Y &n [unité] == Ajouter

= Supprimer

75 Tout supprimer

Carriger la distarsion de l'objectif

[] Convertir les coordonnées de I'image en coordonnées universelles

Activez cette option si vous souhaitez convertir les coordonnées.

Vous devez ensuite marquer au moins quatre points de référence dans I'image. Pour assurer I'exactitude de
la conversion, il faudra vérifier si ces points :

= sont placés de maniéere exacte dans I'image,
= sont répartis uniformément dans I'image et
* ne sont pas alignés.

X en [unité] Y en [unité] + Ajouter
10,00 S 0,00 g
1o 0 :
2| 30,00 = 0,00 =
3 0,00 2 20,00 !
4 30,00 % 20,00 =
75 Tout sUpprimer
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Affectez ces points du tableau aux coordonnées réelles correspondantes. Veuillez noter que les
coordonnées se réferent toujours a un systeme de coordonnées main droite.

[ =ﬂ= Ajouter

Ajoutez d’autres points de référence a I'aide du bouton Ajouter pour augmenter I'exactitude de la conversion.

== Supprimer

Utilisez le bouton Supprimer pour supprimer des points.

[ % Tout SUpptimer ]

Le bouton Tout supprimer permet de supprimer toutes les coordonnées.

La validité des points individuels est contrdlée pendant la conversion des coordonnées. Les points dont les
coordonnées réelles ne correspondent pas a la position calculée apres la conversion sont marqués en jaune
ou en rouge. Contrdlez si, dans ce cas, tous les points ont la position et les coordonnées correctes.
Déplacez éventuellement les points ou adaptez les coordonnées saisies. Une ligne courte indique le sens de
déplacement du point.

[] Corriger la distarsion de 'objectif

Vous pouvez en outre corriger la déformation de I'objectif pour augmenter la précision des coordonnées
calculées. Il vous faudra, dans ce cas, au moins huit points.

Aide_VeriSens_V3.4.pdf 40/233 Baumer Optronic GmbH
Radeberg, Germany



3!
1
!
8!
i
1
2!

9.2 Controler de caractéristiques
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Lors de cette étape, les caractéristiques a inspecter sont réunis et paramétrés.

1. Configurer limage 2, Contrdler les caractéristiques 3, Configurer les interfaces 4, Ackiver le veriSens
Mo, | Mam Résultat
Editer
== Supprimer

25 Touk supprimer

REMARQUE

Tenez compte du fait que méme le meilleur outil logiciel ne peut calculer un résultat sensé
que si la caractéristique correspondante est clairement visible sur I'image.

Contrblez, le cas échéant, encore une fois, les paramétres de I'acquisition d’image afin
d’obtenir une qualité d'image optimale pour votre application !

REMARQUE

Puisque chaque processus de contrdle présente des tolérances de positionnement de
I'objet, la plupart des programmes commencent par une correction de position. La
correction de la position cherche les bords de référence de 'objet contrdlé et oriente tous
les outils logiciels associés en fonction de ces bords de référence.

i @ ®©

== Ajouter
Ajouter ouvre la boite de dialogue Nouvelle inspection des caractéristiques. Ici une liste de toutes les
inspections des caractéristiques disponibles vous est proposée. Si une caractéristiqgue a été sélectionnée
pour inspection, cette derniére apparait automatiquement dans la liste d’outils avec son résultat actuel et
I’'état correspondant.

7 Editer
Permet de traiter une inspection des caractéristiques présélectionnée.

== Supprimer

Permet de supprimer une inspection des caractéristiques sélectionnée de la liste des caractéristiques.

75 Tout supprimer
Permet de supprimer toutes les inspections des caractéristiques de la liste des caractéristiques.
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¥ Ajouter une nouvelle caractéristigue

Caractéristigue

Repositionnement sur les contours

Définit une repositionnement requise au moyen des contours de limage

Repositionnement sur les bords
DEfinit une repositionnement requise au moyen des bords

Repositionnement sur le cercle
Définit une repositionnement requise au moyen d'un cercle

,Fr" .| Repositionnement sur la ligne de texte
_F Definit une repositionnement requise au moyven d'une ligne de texte

(0] 4 l [ Annuler

Chaque caractéristique est exactement optimisée pour une mission d’inspection et fournit un résultat OK ou
Non OK. Il est, en outre, possible de sortir des résultats partiels (comme luminosité — luminosité moyenne)
par voie de l'interface du processus.

REMARQUE

I 0 Les résultats peuvent étre reliés ultérieurement (XF-100 / XF-200 / XC-100 / XC-200).
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Exemple: Comparaison de la caractéristique luminosité avec une correction de position sur les
contours:

Cette inspection des caractéristiques permet de déterminer la position d’'un objet a I'aide de ses contours.

1. Configurer limage 2. Contrdler les caractéristiques 3. Configurer les interfaces 4, Activer le YeriSens

e | Editer "Restitution sur les contours 1"

Correspondance | 100 % I —— i (5o | (K] Apprentissage
Cormun | Editeur de modéles Forme:

[ Rectangle w

Contraste  |Faible ~ Mode Détaillé

L . f ) = Restitution sur:
Forme fLegerement courbé L Rotation max |£150°% %

- Me pas utiliser -

Limiter la zone de recherche
I:‘ Apprentissage externe :

- Me pas utiliser - "

[ @ ok l ’ €9 Annuler ]

Forme:
[ Rectangle w

= Sélectionnez la forme de la zone d’ou les contours doivent étre repris.

Apprentissage ]
Validez les contours en actionnant Apprentissage. L'objet est alors recherché dans toute l'image.

Correspondance | 100 % ] — i 50 3| (K

= La conformité des contours avec l'objet trouvé dans l'image s'affiche ici.
» Enréglant le seuil de commutation correspondant, vous précisez le degré de conformité nécessaire
a la recherche de I'objet. L'interrupteur tout a fait a droite inverse le seuil réglé.
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Commun | Editeur de modéles |

Contraste  |Faible w Mode Détaille W

e
w

Forme fLégérement courbé W Rotation max |+180°

» Contraste: Réglez le contraste minimal des contours a reprendre dans le modéle.

= Forme: Sélectionnez la forme du contour correspondant a I'objet a inspecter et a reprendre dans le
modele.

= Mode: Affinez les détails pour le contréle du contour extérieur. (Le temps de calcul augmentera en
fonction de I'affinement des détails.)

= Rotation Max: Vous pouvez donner un angle de rotation maximum pour la recherche de I'objet dans
une zone d’angle limitée. (Une limitation de la zone de I'angle réduira le temps requis pour le calcul.)

[] Limiter la zone de recherche

= Cochez si vous ne souhaitez pas chercher I'objet dans I'image entiére, puis limitez la zone de
recherche.

Onglet Editeur de modéle

Correspordanice | 100 % S —— i (50 2| (]

Commun | Editeur de modéles |
A
-
l'-i-_:u
) =

= Le modele affiché vous permet a présent de supprimer avec la souris les points des contours qui
n'appartiennent pas a l'objet de référence.

=
= Remettez le modéle a la situation de départ a I'aide de ce bouton.
o
o
=  Pour agrandir ou diminuer le modéle, vous pouvez utiliser ces deux boutons.
@& ck ] [ €9 Anruler ]
» Avec OK vous confirmez les réglages, et vous retournez a la liste des caractéristiques. Avec
Annuler, vous revenez a la liste des caractéristiques sans modifications.
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Cette inspection des caractéristiques contient les valeurs de sortie suivantes pour la trame de données de
l'interface de processus :

Valeur de sortie Type de donnée Description

Résultat P (Pass); ,F* (Fail) Résultat de I'inspection des
caractéristiques

Centre d'objet X — Caractéere séparateur — Y (Float) Position de I'objet dans l'image ( px)

Angle de rotation de | Nombre (Float) Angle de l'objet ( degrés)

I'objet

Correspondance Nombre (Integer) Degré de conformité du modéle (%)

Comparaison de la caractéristique luminosité

Cette inspection des caractéristiques mesure la luminosité moyenne dans une zone de travail et compare le
résultat avec des seuils de commutation prescrits.

Cette inspection des caractéristiques supporte I'apprentissage externe. Dans ce contexte, les seuils de
commutation sont adaptés de maniéere absolue a la valeur de mesure actuelle.

1. Configurer limage 2. Contrdler les caractéristiques 3. Configurer les interfaces 4, Activer le YeriSens

0 | E3 editer "Luminosité 1"

Luminasité: | 70 ] e Min (46 3| Max (05 3| (B | Apprentissage

Forme:
O Cercle v

Surface de référence @ |Utiliser, ne pas suivee la surface W lnppliquer la valeur de référence

Restitukion sur:

- Me pas utiliser - v
Apprentissage externe :

- Me pas utiliser - v

[ & oK ] [ €9 Annuler ]

4

F. L - :

Fotrne:
[ Rectangle b
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= Sélectionnez la forme de votre zone de travail. Vous avez le choix entre un cercle, un rectangle, un
polygone a rotation libre, une couronne et un secteur de couronne.

» Adaptez la zone de recherche en maintenant enfoncé le bouton gauche de la souris. Vous pouvez
faire pivoter le rectangle en tournant le levier situé au centre de maniére correspondante avec la
souris.

Luminosité: | 70 ] o Min [46 5| max [o5 2] (M)

Fail Fail

]

= Le résultat actuel est affiché sous forme de valeur grise pour une luminosité moyenne. Les seuils de
commutation désignés par Min et Max sont réglés sur le coté droit. Au centre se trouve une image
affichant la position des seuils de commutation avec I'option de la modifier.

= Le résultat de l'inspection des caractéristiques peut étre inversé a I'aide du bouton droit.

Surface de référence : |Utiliser, ne pas suivre la surface | % | |Appliguer la valeur de référence

= Pour étre insensible aux variations de la lumiére ambiante lors de mesures photométriques,
VeriSens® offre la possibilité de corriger la valeur de mesure de l'outil de surface avec une valeur de
référence. Pour cela, une zone de travail est également sélectionnée pour la référence, par exemple
en fixant une étiquette blanche sur le bord de la bande transporteuse.

La luminosité moyenne dans la zone de travail de la surface de référence doit étre supérieure au niveau de
gris 128 afin de garantir un fonctionnement sir.

Restitution sur:
Restitution sur les contours 1 W

Apprentissage externe :

- Me pas utiliser - w

= Silinspection des caractéristiques doit étre rectifiée suivant le résultat de la correction de position,
vous pouvez sélectionner cette option ici. En outre, la possibilité existe de réapprendre l'inspection
des caractéristiques a I'aide d’'un apprentissage extérieur. Sélectionnez pour cela I'option
correspondante.

[ & oK ] [ €3 Annuler ]

» Avec OK vous confirmez les réglages, et vous retournez a la liste des caractéristiques. Avec
Annuler, vous revenez a la liste des caractéristiques sans modifications.
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Cette inspection des caractéristiques contient les valeurs de sortie suivantes pour la trame de données de
l'interface de processus :

Valeur de sortie Type de donnée

Résultat P (Pass); ,F* (Fail)

Luminosité Nombre (Integer)

Luminosité de la surface de référence Nombre (Integer)
REMARQUE

Comme formation, plusieurs exemples d'application sont fournis dans le CD

Application Suite qui vous présentent des solutions typiques pour des programmes divers
et pour I'utilisation de chaque inspection de caractéristique. Apres l'installation, vous
trouverez les exemples dans le répertoire

\PROGRAMME\BAUMER\VERISENS APPLICATION SUITE\APPSUITE\SAMPLES

sur votre PC.
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9.3 Configurer les interfaces

9.3.1 Timing des I/O digitales

Timing des IfO digitales [ Affectation des IjO digitales l Sortie de linterface de co

Moment d'émission

(%) Immédiatement aprés I'évaluation des images

) Toujours aprés |47 ms Progression de ['émission |0 ms

Durée du signal de sortie

{(¥) Jusqu'au résultat suivant

) Impulsion pour |20 ms

Dans ce dialogue, vous définissez quand le moment de la sortie est atteint et la durée de la sortie.

Déclencheur —| —l —l —l —l

Trigger d'images
permis J

Résultate valide

==
Pass/Fail K )\_/( )\ /( )\

Durée jusqu‘a la sortie apres Durée du
déclenchement signal de sortie

Le signal Trigger d’images permis est désactivé aprés 'acquisition de I'image. Le signal
Trigger d’'images permis est a nouveau activé a la fin du traitement de I'image, dans ce cas il sera tout de
suite possible d’acquérir une nouvelle image.

Le signal pass-fail est alors activé au moment de la sortie programmé, méme s’il y a encore eu d’autres
évaluations réalisées. Le signal Résultat valide est actif pendant ce temps.

Il est possible d’enregistrer un maximum de 64 résultats intermédiaires.

REMARQUE

Quand le moment de sortie est atteint avant la durée programmée, le calcul dans le
capteur de vision est interrompu. Les résultats totaux et partiels sont alors NOK.

La durée du signal de sortie détermine pendant combien de temps le signal de sortie
(Ready, Pass/Fail, Alarme) est émis.

Ce signal sera maintenu jusqu’au déclencheur suivant, remis a zéro au terme de
I'impulsion réglée ou commuté avec le résultat suivant, selon la configuration.
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REMARQUE

Si vous travaillez avec un détecteur d'impulsions, vous pouvez programmer la distance et
la durée du signal de la sortie.

Vous pouvez également indiquer un temps en millisecondes afin d’activer le signal pass-
fail avant que la position précise ne soit atteinte. Cette option est disponible quand un
moment de sortie exact a été défini (moment le plus avancé identique au moment le plus
retardé), et que cette valeur est indiquée sous forme de distance.

Veuillez noter que, dans ce cas, la vitesse de la bande doit étre constante!
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Dans cette boite de dialogue, vous pouvez configurer les différents parameétres de I'interface numérique.

Timing des I digitales l Affectation des IjO digitales | Sorti
. Sortie 13 |Résulkat tokal | |Signal pou
Sortie 21 |Résulkat tokal % | |Signal pou
. Sortie 3: |Résultat tokal % | |Signal pou »
. Sortie 4 |Résultat tokal | |Signal pou w
. Sortie 5 |Résulkak tokal | |Signal pou
REMARQUE

Veuillez noter que le capteur n’est pas actif pendant la phase de sélection d'un
programme, et que la sortie ‘“Trigger d'images permis’ est désactivée. Veuillez patienter
jusqu’a ce que le signal Ready affiche a nouveau I'état « Actif » pour traiter I'image
suivante. S’il n’était pas possible de réaliser le changement de programme par exemple
en raison d’'un numéro de programme non valide, le signal d’alarme sera activé jusqu’au

prochain signal du déclencheur.

Sorties 1-5

Ici, vous pouvez déterminer comment activer les sorties. Vous avez le choix entre trois options : résultat
total, résultat partiel, alarme. Vous avez en outre le choix, a la sortie des résultats, d’activer un signal pour un

résultat pass ou fail.

Vous pouvez sortir le résultat total et les résultats partiels moyennant les interfaces numeériques. Configurez

la sortie souhaitée dans Menu des périphériques.

Combinaison flexible des résultats (uniqguement XF-100 / XF-200 / XC-100 / XC-200) :

@ Résultat batal ':_J Résultat partiel 1 l 'i_,J Résultat partiel 2 l 'i_) F.ésultat partl |F|
Cornbinaison des résulbats Résultat nominal | Résultat actuel
Lia]Er @ o v @ o
" [1] Restitution de la position sur les contours 1 Iﬁ 0k QOK ................................
L T [2] Texte 1 @ ox @ cx
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Déterminez, dans le cadre de cette boite de dialogue, comment les résultats des outils doivent étre reliés
I'un a 'autre de maniére logique pour donner le résultat du programme.

Vous pouvez, pour chaque tache, spécifier un résultat total et plusieurs résultats partiels. Il sera encore
possible d’utiliser les résultats partiels pour configurer le résultat total.

0 Résultat tatal O Résultat partiel 1 IO Résultat partiel 2 IO R.ésultat partl.“.l}l

Combinaison des résultats Résultat nominal | Résulkat actuel
El-- i 2

; (o]l

- | [1] Restitution de la £ [ @ cx

e T [2] Texte 1 @ Toutok ® o
@ Tout ok

75 Supprimer bout

Insérer une impression  *

Pour le paramétrage, vous pouvez relier les résultats aux opérations suivantes :

= ET (« Le résultat de toutes les inspections des caractéristiques est OK »)
= OU (« Le résultat d’au moins une inspection des caractéristiques est OK »)

En outre, vous pouvez ignorer le résultat d'une combinaison en sélectionnant I'entrée « NOK » ou
« Ignorer » dans la colonne « Résultat nominal ».

0 Résulkat bokal O Résultat partiel 1 l O Résulkat parkis| 2 l O Résulkat partl 1 | "|

Combinaisaon des résultats Résuleat narminal Résulkat ackusl
é.. =y e
- % [1] Restitution de | [1] ou ® o
T [2] Texte 1 O Tauk O : O oK
@ Tounok

75 Supprimer bouk

Insérer une impressi ET
1] ou

Il est possible d’'intégrer les combinaisons a tout niveau souhaité de maniére a introduire également des
expressions plus complexes. Vous pouvez insérer de nouveaux niveaux en sélectionnant dans le menu
contextuel la valeur « Insérer une expression », puis en sélectionnant le mode de combinaison
correspondant. Pour chaque groupe, vous pouvez ensuite sélectionner les inspections des caractéristiques
correspondantes, utilisées pour I'évaluation. Chaque inspection des caractéristiques peut se présenter
plusieurs fois dans I'expression globale, mais une fois seulement a chaque niveau.
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Exemple

(Luminosité 1 OU Contraste 1) ET (Luminosité 2 OU Contraste 2)

. Résulkat kokal O Résultat partiel 1 IO Résulkat parkiel 2 IO Résulkat part ‘l*
Cornbinaison des résulbats Résultat nominal | Résultat actuel
CEA ¢ v EE
=-[1] ou ® o ® o
- [ 1] Luminosité 1 ® o @ o
E----@.[3] Contraste 1 @ o @ o
&-[1] ou @ ox @ o
- 8 [2] Luminosité 2 ® o ® o
E----@.[4] Caontraste 2 @ o @ cx

Restitution sur les bords 1 ET (Luminosité 1 OU Compter les points du contours 1

OU Comparison de contour 1)

. Résulkat bokal O Résultat partiel 1 l O Résulkat parkis| 2 l O Résultat part 4 | 4

Combinaison des résulkats Résulkat nominal | Résultat ackuel
-EEM ¢ B
=-[1] ou ® o« ® o
85 [2] Luminosité 1 ® o ® o
|![3] Compter les painks du contour 1 . Ik . (0] 4
E----.!.["r] Comparaison de contour 1 . ol 4 . O
r!.[l] Restitukion de la position sur les bords 1 . Ik . (0] 4

NON (Luminosit